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1) W migjscach obszaru robot nalezy

’ zapewnic dojazdy do posesji. Sposob
i forme dojazdéw nalezy indywidualnie

/ uzgodnic z wiascicielami posesji

2)

)/ pionowego dotyczy etapu 3.

’ 3) W przypadku wystapienia utrudnieri w ruchu
kolowy i

robot jest

’ do zapewnienia recznego sterowania ruchem.
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