RYSUNEK 3 - skrzyzowanie ul. Krakowskigj

z ul. Witosa
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RYSUNEK 4 - skrzyzowanie ul. Krakowskigj
z ul. Koscielng
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Y 1) W miejscach obszaru robdt nalezy
A zapewnic dojazdy do posesji. Sposéb
8 i forme dojazdow na/ez’y‘indywidualnie
. uzgodnic z wlascicielami posesji
jﬁonow’/ego dotyczy et;pu 4.
3) W przypadku wystgpienia utrudniers w ruchu
kofowym, robdt jest i
do zapewnienia recznego sterowania ruchem.
m Obszar robot drogowych
FIRMA DROGROD SZVMON TETLA
UL. MECZENNIKOW OSWIECIVSKICH 37A 43-229 CWIKLICE
Inwestor: Autor projektu: Podpis:
GMINA BESTWINA Nr uprawniert
ul. Krakowska 111 Sporzadzi:
43-512 Bestwina inz. Krzysztof Dzierzawa
Temat:

BUDOWA CHODNIKA W CIAGU DP UL. KOSCIELNEJ
W BESTWINIE

Projektowaf:
mgr inZ. Jarostaw Kubis
upr. nr: SLK/1799/POOD/07

Rysunek:

ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS PROWADZENIA
ROBOT -ETAP 4

Skala: Nr rysunku: Data:

4C2 122012




